
ABCDEF

1
2

3
4

5
6

1
2

3
4

5
6

9
.
 
传
感
器
（
选
配
）

 
（
N
P
N
)+1米

线

 
 
6
.
 
重
复
定
位
精
度

 
2.

 步
 距

 角
 
  

1.
8°

 
  

±
0
.0

5mm

3
.
 
保
持
转
矩

 
4
.
 
搭
配
马
达

 
  

步
进
86

 
 
5
.
 加

速
度

 
  

10
0m

s（
0.2s)

 
 
8
.
 
额
定
电
流

 
 DC

 5.
2 A

1
1
.
 
绝
缘
等
级

 
  B

 Cl
ass

：

视
图

 
A
0

型
号

比
例

版
本

设
计

审
核

批
准

标
记

修
改
内
容

日
期

日
期

 
 I

ns
ul

at
io

n 
class

M
odel

R
EV

D
e
s
c
r
i
p
t
ion

A
PP
RO

VED
I
NS
PE
CTED

C
HEC

KED
D
ate

D
a
t
e

v
iew

i
nve

rse
p
rop

ort
ion

V
ers

ion

特
性
 character

规
格
 specifications

 
 重

庆
优
摩
特
科
技

有
限
公
司

C
h
o
n
g
q
i
n
g
 
U
M
o
t
 
t
e
c
h
n
o
l
o
g
y
 
C
o
.
L
t
d
.

 
 符

合
R
o
H
S
指
令
要
求

C
ON
FO
RM
 T
O 
Ro
HS
 D
NS
TROCTIONS

 
1
.
 导

程

 
  

  
Ra

te
d 

cu
rrent

 
  

  
Ho

ld
in

g 
Torque

 
  

  
St

ep
 Angle

 
  

  
Th

e 
guide

 
  

  
Pa

ir
 w

it
h 

a motor

 
  

  
ac

ce
le

ration

 
  

  
po

si
ti

on
in

g 
accuracy

 
  

  
 s

ensor

2
3

4
5

感
应

器
接

线
图

主
回

灯

负
载

控
制

输
出

1
0
0
m
A
以

下

入
光

指
示

灯
（

红
色

）

 DC
5
-24V

L
igh

t i
nci

den
t i

ndi
cat

or（
red）

M
ain

 re
tum

 lght
蓝

色
B
lue

白
色

W
hite

黑
色

B
lack

棕
色

B
rown

L
oad

C
ont

rol
 ou

tput
b
elo

w 1
00mA

S
e
n
s
o
r
 
w
i
r
i
n
g
 
d
i
a
g
r
a
m

性能

重
复
定
位
精
度

行
 程

（
S）

载
重

(KG)
水

  
平

垂
  直

±
0
.
0
5

m
m

S
W
1
2
0
L
X
X
X
T
X
X
-
8
6
-
1
0

 
  

7 
N.M

76

1
2
0

9
0

1
1
0

4
-

6
1
0
 
H7

6
-
M
6
x15

N
-
M6

1
5

4
0

8
0

1
5
0

90

110

有
效

行
程

S
t
r
o
k
e
（

S+安
全
距

离
10±

1）
1
0
0

L
=
S
+
297

1
2 1
5

7.5

4
-
M4

x
1
0
 
对
面
位
置
两
孔

100

注
:图

中
参

考
电

机
为

86128,仅
供

参
考
，
按
实
际
尺
寸
为
准

滑
台
机
械

极
限
（
25)

(
1
3
0)

(86)

6
1

机
械
极
限

限
位

（
36

）

M
*
A
(
1
0
0
/
200)

B
(
1
0
0
/
200)

C
(
6
0)

10

10

sLC

500
600

700
800

900
1
000

1
100

1
200

397
497

597
697

797
897

997
1097

1197
1297

1397
1497

AB

100
200

300
400

M

100
100

100
100

100
100

100
100

200
200

200
200

100
100

100
100

100
100

100
100

200

60

100

60

200

60

100

60
60

60
60

60
60

60
60

60

1300

1597

200

200

60

2
3

4
5

6
7

8
4

5
5

6
1

6

N
6

8
10

12
14

16
18

20
12

14
14

16
16

 
  

xx
 mm

 
  10

 
  
100

 
  50

 
  
150

导
  程

最
高

转
速


